Politechnika Wroctawska
Wydzial Budownictwa Ladowego 1 Wodnego
Katedra Mechaniki Budowli i Inzynierii Miejskiej

TEMAT ZADANIA Z KURSU DYNAMIKA BUDOWLI
P.T.

ROZWIAZANIE ZAGADNIENIA WEASNEGO
DYSKRETNEGO UKEADU DYNAMICZNEGO

Dla zadanego schematu dynamicznego przyja¢ na podstawie statycznego dziatania
mas przekroj, jednakowy dla wszystkich pretow, sktadajacy sie z dwoch ksztattownikow
walcowanych. Nastepnie sformutowaé pelne, macierzowe réwnanie ruchu, a na jego
podstawie uzyska¢ rownanie drgan wlasnych i rozwigzaé¢ zagadnienie wiasne.

Opracowanie powinno zawierac:

e wszystkie niezb¢dne do wykonania obliczen schematy statyczne, dynamiczne, a takze
szkice, itp.,

e dobor wspdtrzednych uogolnionych i sformutowanie macierzowego réwnania ruchu,

e rozwigzanie zagadnienia statycznego i dobor ksztattownikéw walcowanych,

e rozwigzanie zagadnienia wlasnego, w tym wyznaczenie czgstosci 1 wektorow
wlasnych, rysunki form wiasnych.

Do sformutowania macierzowego réwnania ruchu nalezy zastosowaé¢ metode przemieszczen
lub sit (dowolnie). W obliczeniach nalezy pominaé¢ mase wlasng konstrukcji. Do obliczen
nalezy przyja¢ nastepujace dane liczbowe:

o wytrzymato$¢ obliczeniowa fy = 215 MPa, modut spr¢zystosci E =205 GPa
o wspotczynnik obcigzenia v = 1,2,
o przyspieszenie ziemskie g = 9,81 m/s.
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